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Dieser Standard gilt nicht fiir Steuermagnete in schlagwetter—, explosions— und
explosivstoffgeschiitzter Ausfithrung.

MaBe in mm
1. BEZEICHNUNG
Aufbau der Bezeichmmng
: Steuermagnet -  TGL 55 090
Benennung - : AR | T i .
BaugrtBe nach Tabelle 1
Wegsensor nach Tabelle 1

Standardnummer

2. TECHNISCHE FORDERUNGEN _ _
Erginzend und prézisierend zu TGL 20 448 und TGL 20 700 gilt:
2.1. KenngroBen

Tabelle 1 Ausfithrungen

BaugrisBe P45 . P 60 !
ohne 0 _ 0
Wegsensor
mit W W




Seite 2 TGL 55 090
2:2 Hauptmale

Die Gestaltung braucht der bildlichen Darstellung nicht zu entsprechen.

2.2.1. Steuermagnete ohne Wegsensor

max.30 | 55

i
i
2

ga,
=y
T
|

Stopfbuchsver-

schraubung
Pg11 TGL 10 492

C
38

I x45°

ly |__4_ ¥ .

beiangezog@nA_nk-er / | 4—Kmﬂr‘ld7furg

Befestigu rauben

Bild 1
Bezeichmng eiﬁes Steuermagneten von BaugrtBe P 45, ohne Weggensor (0):
Steuermagnet P 45-0 TGL 55090
2.2.2, Steuermagnete mit Wegsensor
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Bild 2
fehlende Mafle und Angaben wie Steuermagnet ohne Wegsensor .

Bezeichnung eines Steuermagneten von BaugrtBe P 60; mit Wegsensor (W):
~ Steuermagnet P 60-W TGL 55090
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Ta.belle 2 Baugridfien, MaBle, Befest 1gmgselemente Anzugselemente

ST P 45 P 60
Gesamthukb '5'3:4 : 5,6 6,4
Arbeitshub 215 3
b 45 .~ Bl
dy b9 5 6
dp HI2 _ _ 11,3 18,8
d3 8 26 32
dy +0,2 : 50 - 68
17 +0,1 : 5,1 10,0
1o max. 75 92
13 max. T 9
‘t1 10,05 21'5
2 . 2,5

= Befestigungsschraube = 1

€™} | nach 6L 0-931 oder oL 0-933 | ™ * 70 ~10.5 W 7= 109
Scheibe nach TGL 17 774 7 I 6,4
MAnzugs—

SOZEST N . m+ 10 % 6,0 10,1

Grenzabweichung fiir MaBe ohne Toleranzangabe: mittel TGL 2897

Gerdtesteckdose Steuermagnet
Leiterquersehnitt von 0,5 bis 1,5 mm® (Schraubklemmanschlufl) anschliefbar. Die Zentralschraube der
Gerdtesteckdose ist mit einem Drehmoment von (0,5 + 0,05) N . m anzuziehen.

Die Gerdtesteckdose ist bei den S‘teuemlagneten ohne Wegsensor schwarz und bei den Steuemlagneten
mit Wegsensor grau auszufilhren.

Steckdose Wegsensor
Leiterquerschnitt von max. 0,5 mm? (LstanschluB) anschliéBbar.

Tabelle 3 Konta.rctbeleg[mg

Kontaict ~ AnschluB .| Steckdose TGL 24 685
A ' Ausgangsgleichspanmng r
B negative Betriebsspannung
; c nicht belegt 1 -2_-0-0
D Masseanschluf}
E Masseanschluf}
F positive Betriebsspanmung

Durchmesser des AnschluBkabels 7,5 bis 9,0 nm.

2.3 Kennwerte

Tabelle 4 Technische Kennwerte Steuermasnete

P45-0 | PusW P60-0 | P6O-W
Nennstrom A 2,25 2,75
Nennwiderstand Q 3,24 3,
: =

Nenrmagnetkraft N 1 20 156
bei _ 2
Luftspaltlinge 2,3

3 50

4 32,5 90

Fortsetzung der Tabelle Seite 4
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Fortsetzung der Tabelle 4

P45-0 P4S-W P60-0 PEO-W
5 25 60
-6 - 40
Stromhysterese! max. % 4,5 3,5
Megnetkrafthysterese! max. %
o . Magnet ke 0,940 1,360 1,910 2,330
Anker kg 0,086 0,090 0,212 - 0,216
Tabelle 5 Technische Kemmwerte Wegsensor
Wegsensor
Nennw’eg:2 +3
Nullpunktverstellung max. +0,2
Linearititsfehler® % +1,5
Unsymmetrie der Sensorkennlinie? % +1,5
Betriebsspanmung &N #15
Masse - kg 0,420
Ausgangsspanmmgz V40,1 163)
Nenndruck: 32 MPa
relative Einschaltdauer: 100 %
Betriebslage: : _ beliebig
Schutzgrad: IP 55 TGL RGW 592 :
; Jjeweils mit Gerdtesteckdosen im angebauten Zustand
3 IP 00 TGL RGW 592 ohne Gerdtesteckdosen
Fluid: : Hydrauliktl nach TGL 17 542/01 und /03
Fluidtemperaturbereich: 248 bis 348 K. (=25 bis 75 °C)
' Einsatzklasse nach TGL 9200/03

Einsatzbedingungen:

—25/455/+20/90/ /4112

Tabelle 6 1agerungs¥ und Transportbedingungen:

Umgeburigseinflufl Lagerungs— und Transportgrenzwert
"Umgebungstemperatur— 248 bis 328 K
bereich (=25 bis 55 °C)

zuldssige Lagerungs—
und Transportdauer

12 Monate

1 Hysteresewerte gemessen bei Betrieb an Einphasenwechselspanmmg (50 Hz) mit. Zweiweggleichrichter

.2 bezogenauf den elektrischen Nullpunkt und/oder Nermweg
'3 negativer Wert bei angezogenem Magnetanker

Hinweise

Im vorliegenden Standard ist auf f olgende Standards Bezug genammen: TGL RGW 592; TGL 2897;

TGL 9200/03; TGL 17 542/01 und /03; TGL 17 741; TGL 20 448; TGL 20 700; TGL 24 685; TGL 0-931;

TGL 0-933

Die AnschluBimaBle fiir den Geritesteckverbinder de

Standards ISO 4400 des ISO TC 131 entstanden.

Kontaktgebundene Niederspanmungsgerite:
Priifung siehe TGL 19 471/03

s Steuermagneten sind unter Beriick§ichtigung des

—; Steckverbinder; Allgemeine technische Forderungen siehe TGL 19 486/03
—; —; Allgemeine Typpriifung siehe TGL 19 486/04

=; —; Steckverbinder fiir industrielle Zwecke, mehrpolig, Technische Forderungen siehe TGL 19 486/09

; —; Typpriifung siehe TGL 19 486/10

Hydraulik und Pheumatik; Hydraulische und pneumatische Einrichtungen, Begriffe, Formelzeichen,

MaBeinheiten siehe TGL 20 703

MeB—, Steuerungs— und Regelungstechnik; System

TGL 22 500/02

\

Ursamat; Technische Forderungen, Priifung siehe

-



